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Ficha Técnica - Taura BL35

Sistema de controle

Pulso com

controle modular | 4_g4 5 49
a 34 14 05,92
Frequéncia | 333Hz 1 95T
Posigao neutra | 1520uS i ?Q e Cj
Modo de sinal | Digital = ﬁ%‘;y
Zona morta | 2 uSec p ') q
Faixa de tensao | 4,8V - 8,4V 7 30 10 | 7
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Temperatura Ele 15°C - 70°C
operagao
Rolamentos | 3 rolamentos
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Angulo mecanico | Sem limites %
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Diregdo de rotagédo | Anti-horario T - =
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Tamanho | 40 x 20 x 37,5mm 1N :1 |:
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Peso | 839 :1 ﬁ 0
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Cabo | TYU 300mm, 22AWG ! '
Alcance operacional | 270°
Faixa de sinal | 500 - 2500 uSec
28 kg-cm - 4,8V 280mA - 4,8V
34 kg-cm - 6,0V u 320mA - 6,0V
Torque de parada 39 kq-om - 7,4V Tensao de descarga 360mA - 7.4V
45 kg-cm - 8,4V 400mA - 8,4V
0,140s/60° - 4,8V 3600mA - 4,8V
Velocidade sem carga | 21 105/60° - 6.0V Tensio de carga | Z000MA - 6.0V
98 1 0100s/60° - 7,4V 921 4300mA - 7,4V
0,085s/60° - 8,4V 4600mA - 8,4V

Sensor Anqular

Grau de protecéao IP | IPG7 Sensor angular Magnético
Tipo de motor | Sem escova Motor de tragao | FET Drive
Material de AQ(? d? alfca Spline | 25T - 5,92mm
engrenagens | resisténcia
Material da estrutura | Aluminio 6061-T6 Material dos rolamentos | Metal




